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1 Impressum

Soft & Hardware Entwicklung Goldammer GmbH

Handbuch: IPEmotion Goldammer Plugin
Datum: 04.01.2013
Copyright:®

Alle Rechte, auch die der Ubersetzung, vorbehalten.

Dieses Handbuch, darf in keiner Form (Druck, Fotokopie, Mikrofilm oder einem anderen Verfahren),
auch nicht auszugsweise, ohne ausdriickliche schriftiche Genehmigung der Firma Soft & Hardware
Entwicklung Goldammer GmbH, reproduziert oder unter Verwendung elektronischer Systeme
verarbeitet, vervielfaltigt oder verbreitet werden.

Jede Vervielfaltigung der Software wird strafrechtlich verfolgt.

Die Rechte am MultiChoice PCI + USB Serie und Basic Erfassungssystem liegen bei
Hans-Joachim Goldammer, Wolfsburg.

Gerichtsstand ist Wolfsburg.

WEEE-Reg.-Nr. DE96279275

Gewabhrleistungsausschluss:

Beziglich des Inhaltes dieses Handbuches und gegeniber jeglicher auferlegter Garantie fir
besondere Zwecke Ubernimmt die Firma Soft & Hardware Entwicklung Goldammer GmbH keinerlei
Haftung und Garantie. Die Firma Soft & Hardware Entwicklung Goldammer GmbH behélt sich das
Recht der Uberarbeitung dieses Werkes vor, ohne die Verpflichtung, irgendeiner Person, Gesellschaft
oder sonstige Organisation von einer derartigen Revision zu

benachrichtigen.

Fir Schaden, die durch die Verwendung des Erfassungssystems oder der Software entstehen, kann
keine Haftung ibernommen werden.
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2 Systemvoraussetzungen
Nachstehend sind die fur die Applikation von IPEmotion Plugin Goldammer hinsichtlich der Hardware
und dem Betriebssystem zu erfullenden Mindestvoraussetzungen aufgefihrt.

2.1 Hardware

Die Mindestvoraussetzungen in Bezug auf die Hardware entsprechen denen von IPEmotion.
e Bildschirm: min. 1024 x 768 Pixel
e Prozessor: min. 1,5 GHz
¢ RAM: min. 2048 MB

2.2 Betriebssystem

IPEmotion Plugln Goldammer kann unter den folgenden Betriebssystemen ausgefuihrt werden:
Windows XP (32 Bit und 64 Bit),

Windows Vista (32 Bit),

Windows 7 (32 Bit und 64 Bit).

Windows 8 (32 Bit und 64 Bit Intel/AMD).

2.3 IPEmotion Plugin Goldammer installieren

Das Plugin kann von der Website www.goldammer.de oder von der IPETRONIK Website
http://myipe.ipetronik.com/plugins heruntergeladen werden.

Das Programm Setup_Goldammer_IPEmotionPlugin_vxx.xx.xxX.XxxXx.exe

(die x ersetzen hier die jeweilige Versionsnummer) installiert das Goldammer Plugin automatisch auf
dem ausfihrenden Computer. Es benétigt Administratorrechte wahrend der Installation. Das
Installationsverzeichnis ist wahrend des Installationsprozesses auswéhlbar, es sollte hier ein lokales
Verzeichnis gewahlt werden.

Zum Arbeiten mit dem Plugin werden mindestens Rechte eines eingeschrankten Benutzers bzw.
Standardbenutzers (Vista/7/8) bendtigt.

2.4 IPEmotion Pluglin Goldammer deinstallieren

Das Plugin und die IPEmotion Software kénnen einfach tUber die Systemsteuerung > Programme und
Funktionen deinstalliert werden.

Goldammer IPEmotion Plugin Seite 4
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3 Gerdteerkennung und Einrichtung
Das Goldammer IPEmotion Plugin ermdglicht die Verwendung samtlicher Messkarten der Firma

Goldammer in IPEmotion. Nach der Installation der IPEmotion Software und des Plugins muss beim
ersten Start von IPEmotion das Plugln in den Optionen aktiviert werden.

s 00 BERTE

IPEmotion unterstitzt eine automatische Hardware Erkennung. Das heif3t es werden alle
angeschlossenen Goldammer Messsysteme automatisch identifiziert und mit den zugehérigen

Kanallisten angelegt.

= " —x\:'\.m-mc'o‘?'- —
Zuletzt verwendete Projekte 2 [
n % » ¢
Anpassen  Erkennen Initalsieren Oarstelng | Detals
& PEmetion Optonen
rafgvewendet gy, Titel Verson Bescretung
vl zom [ revQuaam 01.00.00. 14734 Ursversedes Messdatenerfasnngssystem
Ao
T S wons 0 Gremrger EASYRUS System
Datervernaitng
2 4 0 Inteligent Measrement and Testautomal .
Ioport =
Export .~
Nealyse o e (] P Sodetverbndung
Versecuse @ e Mesturg mt parielen Garie
Erbeten 8 sevee Seriede Abind.ngen fur das Technologe...
" AR NET 10 Arbedung o AR NET 10 BONRD
Seruirerverwaitng “p tecimeda ATMEL Arbrdung an ATMEL
Puglns L Yoksgmwa WT Sere Lestrgemessger dte
# onh Phugin fir 10tech Dagflock 2005, Unterst.. _
Optionen
Algemeine IPEmotion Optionen anzeigen bearbeiten Ferurteriazen
Plogn (instelungen
Defrieren S de verwendeten Plgins.
Die vermenciete Plugin-Version karn rerhab der Liste gndndert werden, S Auswehi ener Versornummer, de mt
onen '« Jeichen endet, fndet ke automatiaches Lpdate bel Instalaton nevtrer Pugin-Versonen stast. -
ox Aokrechen

Jedes System wird an Hand der Seriennummer eindeutig identifiziert. Die Abtastrate der Kanale wird
standardm&Rig auf 1 KHz voreingestellt. Die Kanalnamen tragen im Standard den Zusatz [Devxxx]
wodurch die Kanale von mehreren Systemen eindeutig identifiziert werden kénnen.

e DR BERR V

Date!

€ 2006605-1034-4-0238 34

Systeme

Signale

Oy Tr & SR O O

% B {3

System Testen Anpassen

he ® |

Erkennen [finitisksieren Darstelung Details

Name

»  Anslogengang 0 [Dev001]
Anslogengang 1 [Dev001]
Anslogengang 2 [Dev001]
Anslogengang 3 [Dev001]
Analogengang 4 [Dev001]
Analogeingang § [Dev001]
Andlogeingang 6 [Dev001]
Analogeingang 7 [Dev001]
Anslogeingang 8 [Dev001]
Anslogeingang 9 [Dev001]
Analogengang 10 [Dev001]
Analogengang 11 [Dev001]

Algemein
Aktv: v

Aktiv Enheit Phys... Phys Max Sensor Min Sensor Max  Abtastrate

Name: 2005-GOA-10244-0217

Beschrebung:
Referenz:

Abtastrate:

Bild: Gerateerkennung

v 10 10 -10 10 1kHz
v 10 10 -10 10 1kHz
x i e -10 10 1kHz

Kanalliste - 0 1z
v W w -10 10 1kHz
v 0] 10 -10 10 1k
v -10 10 -10 10 14z
v -10 10 -10 10 1kHz
v -10 10 -10 10 iz
v -10 10 -10 10 1z
\ -10 10 -10 10 1iHz
v -10 10 -10 10 1kHz

1z
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Im TAB Einstellungen des Gerates ist die Seriennummer eingetragen. Die Seriennummer wird bei der
Erkennung automatisch ausgelesen. Unter der Schaltflache Andern werden alle Gerate vom selben
Typ angezeigt.

r — ~
w Gerat auswahlen Lok

Sesennummer manuel eingeben (dann OK kiicken 2um Auswahien)
2005 - - 24 . - 17

Vorhandene Gerate (Doppelidick zum Auswahlen)
2005G0A-1024+0217
Via Gerateindax

—

Uber Gerstendex

IEPE bei allan Kanalen ausschaiten

Master Slave Modus  Standalone

Bild: Seriennummer einsehen / eintragenb

Der Anwender kann aber bei Bedarf auch ein Messsystem offline konfigurieren und eine
Seriennummer manuell eintragen und vorgeben. Die entsprechenden Eingabefelder (Blocke) der
Seriennummer sind entsprechen dem Kartentyp voreingestellt. Systeme die offline konfiguriert werden
sind durch ein Symbol hervorgehoben.

8 e T i‘r i 3 " 0 10, 10 0 1kbds
< | < Gerat auswahlen E=EER)
Senennummer manuel aingeben (dann OK kicken 2um Auswahlen)
Offline Konfiguration 0000 . oo o . 0000

Vorchandene Gerate (Doppeldick zum Auswahlen)
Via Gerateindex

[ o« | Abuch

Bild: Messsystem offline anlegen

Die manuelle Eingabe der Seriennummer bietet sich dann an, wenn sich die Seriennummern der
Messkarten zwischen Entwicklungs- und Produktivsystem unterscheiden und Runtime Projekte in
IPEmotion erzeugt werden. Mit der manuellen Eingabe der Seriennummer kénnen Sie vorher
festlegen, mit welcher Karte das Runtime Projekt laufen soll. Alternativ kann ein Runtime Projekt auch
Uber den Gerateindex zugreifen. Das hat den Vorteil, dass Sie von der Geratseriennummer
unabhéngig sind und Karten flexible tauschen kénnen ohne jeweils ein neues Runtime Projekt zu
erzeugen.

[P Gerst ouswahien | ) ] |

| Vihandens Gerdle [Doppelidick num Auswahlen)

¥] Via Gerdtende: 0

Bild: Gerate Index vergeben

Goldammer IPEmotion Plugin Seite 6
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3.1 Der Geritetyp MC4 Messkarte (Custom)

Die MC4 Messkarte ist ein System mit der Sie individuelle Kanalkonfigurationen erstellen kénnen.
Diese ,virtuelle Konfiguration“ kann dann mit den unterschiedlichsten Messkarten betrieben werden.
Hier haben Sie eine grof3e Flexibilitat sich ein Messsystem zusammen zu stellen und dann eine
beliebige Karte zur Datenerfassung zu nehmen. Voraussetzung ist hier nur, dass alle verwendeten
Karten auch die eingestellten Hardwareeigenschaften aufweisen.. (Stimmt das?)

a 0% NS Y O LG XEANMa00nh
Date . Signale
—— ey E+ t.»/ " &
Goldarmmer System  Komponenten Testen AQassen  Erkernen [nitialsieren
Munchoce Sere
( USS Basic Serien (GOC, GOS, GOM, GOD) . .
/ > & IPEmotion: Komponentenauswahi - Mukichoice Messkarte x
T Basic
Name m USS Serte (GOA) Anzahl  Symbol Tw Beschrebung
4 76: ANBOENGAng AOBogengang
« X NMinchoie Mes PXI Serten (G06,G07,608,609,60E) g w s il
? > 0 [ 111] Digtal 110 Digtal 1/0
B seoweez PCI
o 2006-G05-10. 0 [ o Zsbier
z MC4 Messkarte 0 separate Zshlerkanaliste  separate Zahierkanaliste vt ndvidueler Abtastate
" ’ 0 | 1] PWM Ausgang WM Ausgang
2 e
oK Abbrechen

Bild: MC4 Messkarten Anlegen

3.2 Master/Slave Modus fiir die USB Basic Messkarten

Auf Geréateebene kann ein Master/Slave Synchronisationsmodus aktiviert werden. Dabei gibt die
Master Karte den Takt fur die Slave Karten vor. Die Master Kate gibt einen Takt Impuls auf die Slave
Karten aus. Die zugehorige Verdrahtung vom digitalen Ausgabekanal der Master Karte auf einen
Digitalen Eingang der Slave Karte ist im Hardware Handbuch beschrieben. Ist die

(M-S Sync fur alle Systeme implementiert?)

3.3 Kanallisten der Karten modifizieren

Das Plugln unterstiitzt Funktionen, um die Kanallisten anzupassen. Es kénnen bei allen Systemen
Kanale entfernt werden oder neu angelegt werden. Es wird dabei Uberprift, dass Sie nicht mehr
Kanale von einer Kanal Art anlegen kénnen als die jeweilige Hardware unterstiitzt.

( " r e ipr - b )
way -O E-}- 2 "‘ QF
Goldaenmer System Komponenten Testen Anpassen Erkernen Initiaksiersn Darstelung
Multichoice Serie
BS  Analogengang
¥01.01.00,0002 g zaher : Aty Enhet Phys... PhysM
Nore & Analogausgang .
Ol ogtalin boengang 10 [Dev001] v -10 10
3 Dgtal Out poeingang 11 [Dev001) v -10 10
8 Mehrfachauswahl... br O [Dev001]
TSogausgang 1 [Dev001] v -10 10

Bild: Kanalliste anpassen
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3.4 IEPE Ausgabe fiir RogaDAQ16 (GOB-1024-1) und GOA-1024-i

Die IEPE Ausgabe ist eine Funktion die nur fir die RogaDAQ16 (GOB-1024-1) und GOA-1024-i,
Karten vorgesehen ist. Die IEPE Ausgabe dient zu aktiven Sensor Speisung. Die IEPE Speisung kann
auf Gerateebenen fir alle Kanale aktiviert oder deaktiviert werden.

4 Bf  2005G0A-10244-02 I Anzlngeingang 12 [Dev0ni] v 10 10 -10 10 1kHz
separate Zahlerks )geingang 13 [Dev001] v 10 10 -10 10 1kHz
fi Andernin ¥ lgeingang 14 [Dev001] v -10 10 -10 10 1kHz
. Extras » i v -10 10 -10 10 1kHz
Reset IEPE 0 4294%6.., 0 4204067295 1kHz
@ Als Standard verwenden A
/ ) )
N Ausschneiden  StrgtX | 5 peyooi] 0 4794%6... 0 4794967295 1kHz
Ep Kopieren Stra+C  jgausgang 0 [Devo01] v 10 10 -10 10
yoausgang 1 [Dev001] W 10 10 -10 10
ygausgang 2 [Dev001] v 10 10 -10 10
x Léschen )gausgang 3 [Dew001] W 10 10 -10 10
Einstellungen
*EI Ini Datei kopieren —
Seriennummer Andern ...
|—_5\ Aus Datei einfigen
(ber Ger&teindex
& Eigenschaften
IEPE bei allen Kanalen ausschalten
Master/Slave Modus |Standalone b
Bild: IEPE Speisung auf Gerateebene aktivieren/deaktivieren
Goldammer IPEmotion Plugin Seite 8
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4 Kanal Konfiguration

4.1 Analog Eingang

Uber die Analog Eingénge kénnen Spannung in unterschiedlichen Messbereiche bis +- 10 Volt
gemessen werden. Die Karten bieten eine massebezogenen (single ended) oder differentielle

(differential) Messung. Die Messbreichsauswahl und Skalierung der Signale erfolgt in IPEmotion tber
den Skalierungsrechner.

Skalierungsrechner: Analogeingang 1 [Dev001] x

Eingabemodus: F Sensordatenbank Kanaleigenschaften

10— Sensormodus: | Spannung hd

Sensorbereich
5] Min: 0V Sensorbereich: -10 ; 10V M
*7 Max: 10V FIE
4 Max:

Physikalischer Bereich
2 Min: 10V Einheit: Vo
Man: oV

10
Geradengleichung: v =m *x +1

Physikalischer Wert [v]
T

-4 Faktor: 1 .
=
-6 Offset: 0 £ s
=
-
0.0
Al T T T 1
-10 -5 0 5 10
Wert [V]
Ordinaten im Sensorbereich Physikalischer Bereich
Min: -10| v v Min: -1V
Man: 0| v v Max: wov
Analogeingang 1 [Dev001] MM 4 o M oK Abbrechen

Bild: Skalierungsrechner

Der Skalierungsrechner bietet die folgenden Funktionen:
- Auswahl des Messbereiches fiir den Analog Eingang
- Umrechnung in die physikalische Grdfe (Engineering Unis) z.B. mm, Bar, .....
- Offset Kompensation: 2 Punkt, Mehrpunkt, Geradengleichung mx + b, ....

4.1.1 Oversampling Modus

Der Oversampling Modus x2, x4, x8 ist je Kanal einstellbar. Da die Karten eine maximale
Summenabtastrate haben reduziert sich mit steigendem Oversampling entsprechend die verfligbare
Abtastrate. Wenn Sie 1 KHz Abtastrate je Kanal einstellen und ein Oversampling von 8 wahlen, dann
ist die effektive Summenabtastrate 8-mal so gro3.

Kanal Einstelunge
Arschiuss MNummer (0]
| oversamping Modus ke -
Realtime Funktion Realtime Funkbon dndem

Goldammer IPEmotion Plugin Seite 9
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4.2 Analog Eingang mit Realtime Funktionen bei DSP Karten
Die MulitChoice Karten mit DSP unterstiitzen Realtime Funktionen die auch Gber IPEmotion

konfiguriert werden kénnen.

V01.01.00.0002

Name Z
separate Zahlerkanalliste 1}
- 2006-G05-1034-4-0235 34

Name Alktiv
L [ ]
2 v

Analogeingang 1 [Dev001]
Analogeingang 2 [Dev001]
Analogeingang 3 [Dev001]
Analogeingang 4 [Dev001]
Analogeingang 5 [Dev001]
Analogeingang & [Devo01]

Anschluss Nummer |0

Oversampling Modus  kein -

Realtime Funktion

Einheit |Phys ... Phys Max | Sensor Min | Sensor Max
v A0 a0 A0 A0
v Online Funktion auswahlen
v verfigbare online Funktionen:
V| —
v FIR Fitter
v PID Regler
Trigger

Auswahlen | [ Abbruch

Je nach Karte konnen die folgenden Realtime Funktionen ausgewéhlt werden:

- IR — Rekrusive Filter (Infinit Impulse Response)
- FIR — Nicht Rekrusive Filter (Finit Impulse Response)

- PID — Regler

Trigger — Trigger Bedingungen

Abtastrate

1kHz
1kHz
1kHz
1kHz
1kHz
1kHz

Es hangt von der Karte ab, welche der Realtime Funktionen zur Verfligung steht. Es kann immer nur
eine Realtime Funktion je Kanal ausgewahlt werden. Entsprechend der ausgewéhlten Funktion wird
ein weiterer Reiter eingeblendet in dem Uber ein Kontextment die Konfigurationen vorgenommen

werden kdnnen.

4.2.1 IIRFilter

kein Screenshot mdglich da keinen Zugriff auf den Dialog méglich ist

Goldammer IPEmotion Plugin
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4.2.2 FIR Filter

Beim FIR Filter bestehen folgende Einstellméglichkeiten
- Unter & obere Grenzfrequenz / Filterflanke (Eingabe Felder werden je nach Filterart aktiviert)
- Check Box normalisiert: Hier kann festgelegt werden ob die Frequenzen in Hz oder normiert
angegeben werden
- Type: Hier wir die Art des Filters gewahlt
- Grad: Hier wird die Dampfung eingegeben?
- Fensterfunktion: Auswahl der Funktion
- Parameter: Beschreibung?
- Durchlassnormalierung:Beschreibung?

Hardware FIR Filter
(unters) Grenzfrequens 0
e et Tiefpass Rechteck
2 Larenzirequen: .
__, Hochpass Hanning
Frequenzen sind normaksiert |+ Bandpass Hamming
Typ Tefass - Bandstop Blackman
crad |5 Kaiser
. Bartlett
Fenster Funktion Rechteck ) ¥ P ter
T T B—s e Dolph-Tschebytscheff
Durchlazsnormalierung |+ "'---._____ Dreieck

= Blackmann-Harris
Blackmann-MNuttall
Flat-Top

Bild: FIR Filter Einstelloptionen

4.2.3 Hardware Trigger Funktionen

Es stehen umfangreiche Hardware Trigger Bedingungen zur Verfiigung, um eine Messung zu starten
oder zu beenden. Die Trigger Bedingungen kénnen je Kanal individuell vergeben werden. Uber die
TTL Pin Nr wird festgelegt von welchem Eingang das Trigger Signal bezogen wird. In dem Feld Pin
Nummern werden die Hardware-Klemmestellen eingetragen.

Frage: Sind die Pre/Post Trigger Einstellungen nicht implementier?

qemein Format Skalierung Darstellunag Kanal Ein

stellungen Hardware Trigger IEPE

Trigger 1 Aktiv [w Trigger 2 Aktiv [+
Typ |unterhalb einer Schwelle - Typ oberhalb einer Schwelle -
Schwellwert{e) 1: |5 2 Schwellwert(e) 1: 3 2
ist beim Start aktiv ist beim Start aktiv
TTLPRinMNr |0 | Zustand Anfang:|low  ~ | ftriggered: high ~ TTLRinNr|2 | Zustand Anfang: high ~| ftriggered:low =

{re)starten sich gegenseitig |+
Bild: Hardware Trigger Einstellungen

Goldammer IPEmotion Plugin Seite 11
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4.2.4 PID Regler

Die DSP Karten unterstiitzen sehr schnelle online PID Regler Funktionen die auf der Messkarte
ausgefihrt werden. Die Messkarte erfasst die Messgrof3e(Ist Wert) und berechnet unter
Berucksichtigung des Sollwertes und der Regelparameter P (Kp - Verstarkung) , | (Tn - Nachlaufzeit),
D (Tv - Vorlaufzeit) den Ausgabewert (Stellwert). Uber die Ausgabe Kanalnummer wird festgelegt auf
welchen Analogausgang der Ausgabewerte ausgegeben werden soll.

Ein grof3er Vorteil ist, dass die Regelparameter P, |, D als separate Kandle in der Kanalliste angelegt
werde. Dadurch haben Sie die Moglichkeit Gber IPEmotion die Regelparameter im laufenden Betrieb
auf der Messkarte zu aktualisieren.

Nome Akt Enheit Phys ... PhysMax Sensor Mn Sensor Max  Abtastrate
\ame > .
»  Andlogeingang 0 [Dev001] v
<« Solwert PID (AD 0) vi] v -10 10 -10 10
oYl  separate Zahlerkanaliste 0 P-Anted PID (AD 0) v -1,79769.., 1,7976931...
I-Anted PID (AD 0) v -1,79765.., 1,7976931...
D-Anted PID (AD 0) v -1,79765... 1,7976931...
Anslogengang 1 [Devi01] v -10 10 -10 10 12
Anslogengang 2 [Dev001] v -10 10 -10 10 1k

Typ Nsherung inke Intervaligrenze v

Regler Parameter P (Kp): 1000 I(Tn): 0 D(v): 1
Solwert [V]: 1
Stedwert Grenzen mn: -10 max: 10

Ausgabekanal Nummer 0
Gan 1

Bild: PID Regler mit Regelparametern

4.3 Analoge Ausginge

Die Analogen Ausgange werden auch Uber den Skalierungsrechner eingestellt. Es werden Spannung
im Bereich +- 10 Volt ausgegeben. Die Ausgabe ist Ereignis gesteuert. Immer wenn sich ein Wert
andert z.B duch einen neuen Ausgabe Wert den der PID regler berechnet hat oder durch eine
manuelle Eingabe durch die Benutzeroberflache von IPEmotion z.B. Schieberegler wird der neue Wert
gesetzt. Kann hier keine Ausgabe Bereich eingestellt werden? Ist der immer Fix — 10 ... + 10 Volt?

Skalierungsrechner: Analogausgang 2 [Devi01] x
Eingabemodus: |Faktor/Offset-Skalierung - Sensordatenbank Kanaleigenschaften
10— Sensormodus:
Sensorbereich
8 Min: 10V Sensorbereich:
51 Max: 10v [FE

— Man:
N Physikalischer Bereich

2 Min: -10V Einheit: 0~
Max: 0V

10
Geradengleichung: v =m *x +1

Physikalischer Wert [V]
T

-4 Faktor: 1

= Offset: 0 &

Wert [V]

0.0
-1 T T T 1
-10 -E 0 £ 10
Wert [V]

Geradengleichung: y =m *x +b

Faktor: 1

Offset: 0
Analogausgang 2 [Dev001] MM 4 B W oK Abbrechen

Bild: Skalierungsrechner fir Analog Ausgang
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4.4 Zahler Kanale

Die Zahler Kanale verschiedenen Funktionen. Uber die Schaltflache Zahler Modus &ndern kann der
gewtlinschte Modus ausgewahlt werden. Das Auswahlfenster bietet nur die Modi an die von der
entsprechenden Karte unterstiitzt werden.

Frage: Wie kénnen Zahler zuriickgesetzt werden? Fehlt hier was?

Name Aktiv Einheit |Phys ... |Phys Max  Sensor Min | Sensor Max | Abtastrate
T [ ]
2 v
¢ 5
Zzhler Madus auswahlen
Implus
Periode
Frequenz
Algemein  Format  Skalierung  Terminal  Darstellung | Kanal Enstellungen | Zahler Einstellungen _ lIsweite:
Anschluss Mummer |0 Synchron zu AD Kandlen Sync Modus umschalten
Zahler Modus Zahler Modus &ndern ||
Impuls Freguenz
Auf f Ab Inkremental
Periode ZeitstempelInkremental
Pulsweite Durchfluss/Inkremental [ ] [ Abbruch
\,

Bild: Zahler Einstellungen

4.4.1 Impuls

In diesem Zahlermodus werden Pulse gezéahlt. Der Zahler kann Pulse bis 32 Bit zahlen. Die mdglichen
Einstellungen werden in dem Reiter Zahler Einstellungen vorgenommen. Dazu gehért die Zahlrichtung
(aufsteigen oder fallend) der Startwert und die Flankenrichtung (Zahlen bei steigender oder fallender
Flanke).

Allgeme Format Skalierung Termina Darstellung kanal Einstellungen Zahler Einstellungen
Signalflanke | steigend d
Startwert |0
Impuls Richtung | steigend hd

Bild: Einstellung fur Impuls Zahlung

4.4.2 Frequenz

Bei der Frequenzmessung werden die Pulse / Schwingungen in einem definierten Zeitfenster ermittelt.
Die Aufldsung bzw. das Zeitfenster kann eingestellt werden auf:

1Hz = 1000 ms

10 Hz = 100 ms

100Hz =10 ms

1000Hz = 1 Ms

i Enrmat <l FLIm Tarmin= Miarat i ¥aral Firat

M
i
m
I

[T]
[}

ngen | Zahler Einstellungen

Auflisung | 1Hz -

Bild: Einstellung fur Frequenzmessung
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4.4.3 Auf/Ab

Einstellung konnte nicht gefunden werden

4.4.4 Periodendauer

Bei der Perioden Dauer Messung bietet sich bei sehr genauen oder schnellen Frequenzmessungen
an, da mit jeder Periode ein neuer aktueller Kehrwert der Frequenz vorliegt. Die Auflésung kann auf
100ns oder < 20ns eingestellt werden

wstellungen | Zahler Einstellungen

[}
m
m

Bild: Einstellung zur Periodendauer Messung

4.4.5 Pulsweite

Bei der Pulsweiten Messung wird zur Bestimmung von pulsweiten modulierten Signalen (PWM
Signale) verwendet. Uber die Signalflanke kann eingestellt werden ob der positive oder negative Teil
des Eingangssignals gemessen werden soll.

Die Auflosung kann auf 100ns oder < 20ns eingestellt werden. Ist das richtig?

Errmat Clealiar inm Tarmin= Miarat " K
armat ardllierung = = L

Einstellungen | Zahler Einstellungen

[T]
m
m

Signalflanke | fallend -
Aufldsung | 100 ns -

Bild: Einstellung zur Pulsweiten Messung

4.4.6 Inkremental (fiir Drehgeber)

Bei der Inkrementalgeber Messung werden 2 Signale eines Inkremenalgebers erfasst und an Hand
der Phasenverschiebung zwischen dem Clock-Signal und dem Richtungssignal die Z&hlrichtung
detektiert.

F = I Tarmin Maret i ¥

Format Sl

Zahler Einstellungen

o
ul
[

Ll
i
m
Eu

ul
M
o
m
i

[In]
m

[}
[i]
m

Signalflanke |steigend -
Hardware Reset Modus |Aus -
Hardware Reset Flanke steigend v

Interpolation |Aus -

Software Reset |«

Bild: Einstellung fur Inkrementalzahler

4.4.7 Inkrementalziahler Erweiterung Zeitstempel
Beshreibung der Funktion noch offen?

Earmat Slealiarum Termina Maretell mn Ko

i)
A

m
1

W

m

tellungen | Z&hler Einstellungen

Eu
il

m
e
(]

)
m
m

Auflésung |1 ms -

100 ms

Bild: Einstellung fur Inkrementalzahler
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4.4.8 Inkrementalzihler Erweiterung Durchfluf}

Beshreibung der Funktion noch offen?

4.4.9 Die separate Zahlerkanalliste (nur bei DSP Karten)

Die MultiChoice DSP Karten unterstiitzen eine spezielle Zahlerkanalliste. Das bietet den Vorteil, dass
die Zahler Kanile mit eigenen Abtastraten eingestellt werden kénnen. Uber ein Kontextmenii kdnnen
Sie ganz einfach einen Zahlerkanal aus der allgemeinen Liste der Kanéle in die spezielle

Zahlerkanalliste tUberfuhren.

V01.01.00.0002 MName

MName Z v

Aletiv Einheit Phys ... |Phys Max |Sensor Min | Sensor Max | Abtastrz

Bild: Kontext Menu um Z&hlerkanale zu wechseln

Anzlogeingang 13 [Dev001] v -10 10 -10 10 1kHz

Analogeingang 14 [Dev001] v -10 10 -10 10 1kHz
separate Zshlerkanaliste 0 Analogeingang 15 [Dev001] v -10 10 -10 10 1kHz

i 2 Extras 4 Kanalliste wechseln

Zahler 1 [Dev001]

Zahler 2 [Devo0 1] |_F'° Als Standard verwenden Zahlermodus wechseln 1 k2

Zahler 3 [DevoD1] N Ausschneiden  Strg#X  gg,,, 4294967295 | 1kHz

Zahler 4 [Dev001] Eﬁ Kopieren Stra+C 6... |0 4294967295 | 1kHz

Zahler 5 [Dev001] 6. O 4294867295 1kHz

Eine andere Mdglichkeit ist die Synchronisation zu den Analog Eingangen aufzuheben. Wenn die
Check Box deaktiviert ist wird der Kanal aus der allgemeinen Liste in die individuelle Z&hlerkanalliste

Uberflhrt.
V01.01.00.0002 Name Aktiv Einheit Phys ... PhysMax Sensor Min SensorMax  Abtastrate
Name Z ¥ -
Analogeingang 11 [Dev001] v -10 10 -10 10 1kHz
% Analogeingang 12 [Dev001] v -10 10 -10 10 1kHz
Y]  separate Zahlerkanaliste 1 Analogeingang 13 [Dev001) v -10 10 -10 10 1kHz
Analogeingang 14 [Dev001] v -10 10 -10 10 1kHz
Analogeingang 15 [Dev001] v -10 10 -10 10 1kHz
2ahier 1 [Dev001]
Zahler 2 [Dev001]
Zshler 3 [Dev001]
[l Z5hier 4 [Dev001)
Zahler 5 [Dev001]
Analogausgang 0 [Dev001] v -10 10 -10 10
Analogausgang 1 [Dev001] v -10 10 -10 10
Analogausgang 2 [Dev001] v -10 10 -10 10
Analogausgang 3 [Dev001) v -10 10 -10 10
SRS kalie arstellung Kanal Einstellungen
Anschiuss Nummer Synchron zu AD Kanalen Sync Modus umschalten |
2ahler Modus 2ahler Modus &ndermn
Impuis Frequenz
Auf [ Ab Inkremental
Periode Zeitstempel /Inkremental
Pulsweite Durchfluss/Inkremental
Bild: Sync Modus umschalten um Zé&hlerkanéle zu wechseln
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4.5 Digital Eingang / Ausgang
Die Digital 10s kénnen wahlweise als Eingang oder als Ausgang eingestellt werden. Diese Einstellung
ist im Register Format moglich.

4  Digital IjO 1 [Devo01]

e 1w e o P e al

Allgemein Format Skalierung arstelung Kanal Einstellunger
Datentyp
Typ: Aufgabe:
MoValue [ DefaultValue
Wert: | HullScale v
Kanaltyp
Eingang: |+ Ausgang:

Bild: Kanaltyp einrichten

Michts v

Movalue deaktivieren und den Standardwert ve

Das Register Format ist nur im Experten Modus verfligbar. Um das Register Format einzublenden
mussen Sie in den Optionen den Experten Modus aktivieren.

P

~ X
Haufig verwendet Bevorzugte Konfigurationsart: ) Hardwarekonfiguration
flifEElIi Messstellenkonfiguration
Anzeige
Datenverwaltung Messstellenkatalog:
ML Fehlerfreie Messkette erforderlich:
Export
Analyse Expertenmodus: |+
verzeichnisse Automatische Dienstverwaltung: |+
Einheiten
Tastenkombinationen
Benutzerverwaltung
Pluglns
Bild: Optionen — Grundeinstellungen / Experten Modus
4.6 PWM Ausgange bei DSP Karten
Einige Karten unterstitzen digitale Frequenz Ausgéange um ein Pulsweiten moduliertes Signal
auszugeben. Durch PWM Signale kénnen Motoren oder Ventile sehr genau angesteuert werden.
¥ PWM Ausgang 0 [Devi01]
Aligeme Format Skalierung Ausgang Darstellung Kanal Einstellungen
Anschluss Mummer |0
Startfrequenz | 100
Puls/Pause Verhdltnis | 50
Regelungsmodus | PYWM -
Bild: PWM Einstelloptionen
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